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Resumo:

São cinco os métodos que os autores referem para a representação de rotações de um corpo rígido em torno de um ponto fixo. Iremos referir-nos a três delas: as matrizes ortogonais reais de ordem 3, as matrizes especiais unitárias de ordem 2 e os quaterniões.

Dando ênfase a esta última, procuraremos destacar as suas vantagens quando comparado com os restantes métodos, nomeadamente, a sua simplicidade, economia e fácil visualização. Por outro lado, referiremos a sua utilidade na representação de sequências de rotações.

